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// Die Umrechnung braucht nicht linear zu sein! Die Motoren d
rehen schliesslich erst ab ca. Power 500
vold setFloatPower (Gboatlinks) float rechts) /|

/ Ao \A

// TODO: bessere Umrechnung (z.B. [0,1]->[500,799] und [-1,
0]->[-799,-500])

int 1 = 1inks*799;

int r = rechts*799;

robot .motorswasetPowetSutdmt,)

// Funktion, die den Werte zwischen -1.0 und 1.0 beschrdnkt
// z.B. 1ist clip(4.2)=1.0, clip(-0.42)=-0.42 und clip(-42)=-
1.0
float clip(float f) |
1f (£>1.0)
return 1.0;
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